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1. Informatii generale

1.1. Descrierea Scolii Doctorale ,,Constantin Belea”
1.1.1. infiintare

Tnvdtamantul universitar de Automaticd din Universitatea din Craiova si-a inceput
activitatea Tnca din anul universitar 1966-1967, odata cu Iinfiintarea specializarii de
Automatica. Din anul universitar 1976-1977, odata cu punerea in aplicare a unui nou plan de
fnvatamant, in cadrul sectiei de Automatica s-au infiintat doua optiuni: optiunea de
Automatica si optiunea de Calculatoare, iar specializarea si-a schimbat numele in
Automatizari si Calculatoare. Rolul primordial in dezvoltarea specializarii de Automatizari si
Calculatoare a revenit regretatului profesor doctor docent inginer Constantin Belea,
fondatorul Scolii de Automatica de la Craiova.

in forma actuald, Scoala Doctorald ,,Constantin Belea” a ap&rut in cadrul Universitatii
din Craiova prin regruparea intr-o scoala doctoralad unica a celor trei domenii de doctorat:
Ingineria Sistemelor, Calculatoare si Tehnologia Informatiei, si respectiv Mecatronica si
Robotica din cadrul Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica, in conformitate cu
prevederile din Legea Educatiei Nationale nr. 1/2011 si ca efect al H.G. nr.681/2011 privind
Codul studiilor universitare de doctorat. Initial, din octombrie 2012, noua scoala doctorala a
functionat in cadrul Scolii Doctorale de Stiinte Ingineresti, ulterior desprinzandu-se ca scoala
separata, fiind subordonata direct IOSUD — Universitatea din Craiova, prin decizia Senatului
Universitatii din Craiova din 29.09.2015. Ordinul MENCS nr. 5382/17.11.2016 prezinta
structura IOSUD — Universitatea din Craiova, in care apare Scoala Doctorald ,Constantin
Belea”.

1.1.2. Evolutie

Desi tanara, Scoala Doctorala ,,Constantin Belea” (SDCB) a avut precursori de prim rang
in domeniul Automaticii. in 1968, domnul profesor Constantin Belea obtinea calitatea de
conducitor de doctorat la Universitatea din Craiova in domeniul Sisteme Automate. n
perioada scursa de la acest eveniment istoric, activitatea de doctorat a cunoscut o dezvoltare
continuad, unele dintre cadrele didactice de atunci ale sectiei de Automatizari si Calculatoare
obtinand titlul de Doctor Inginer sub indrumarea domnului profesor Constantin Belea. Prima
teza de doctorat in Sisteme Automate a fost sustinuta in 1974 sub indrumarea domnului
profesor Constantin Belea de catre domnul profesor Mircea lvanescu, care a obtinut titlul de
doctor in 1975. Numarul conducatorilor de doctorat a crescut substantial dupa 1989. Astfel,
in 1993 au obtinut calitatea de conducator de doctorat in Sisteme Automate domnii profesori
Vladimir Rasvan, Mircea Ivanescu, Matei Vinatoru, iar in 1994 a obtinut in Calculatoare
domnul profesor Mircea Petrescu. In 2005 a obtinut calitatea de conducitor de doctorat in
Sisteme Automate domnul profesor Marin Constantin. Ulterior, in 2007 au obtinut calitatea
de conducator de doctorat in Calculatoare si Tehnologia Informatiei domnii profesori Costin
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Badica si Mihai Lucian Mocanu, iar in 2008 au obtinut calitatea de conducator de doctorat in
Mecatronica si Roboticda domnii profesori Dorian Cojocaru, Nicu George Bizdoaca si Mircea
Nitulescu. Totodatd, in 2008 au obtinut calitatea de conducator de doctorat in Ingineria
Sistemelor domnii profesori Dan Popescu si Emil Petre, iar in Calculatoare si Tehnologia
Informatiei domnul profesor Dumitru Dan Burdescu. In 2016, domnul profesor Dan Selisteanu
a obtinut atestatul de abilitare in Ingineria Sistemelor, fiind afiliat Tn acelasi an Scolii Doctorale
,Constantin Belea”, iar in 2018, domnisoara profesor Elvira Popescu a obtinut abilitarea in
Calculatoare si Tehnologia Informatiei, fiind afiliatd in acelasi an Scolii Doctorale. Tn 2018,
doamna profesor Monica Roman si domnul profesor Dorin Sendrescu au sustinut tezele de
abilitare in domeniul Ingineria Sistemelor, fiind confirmati si afiliati in 2019 la scoala doctorala.
Tot Tn 2018, domnul conf. Sorin Grigorescu de la Universitatea ,Transilvania” din Brasov a
obtinut abilitarea in Mecatronica si Robotica, fiind afiliat in acelasi an Scolii Doctorale
,Constantin Belea”. Tn 2019 doamna profesor Daniela Danciu a obtinut atestatul de abilitare
in Ingineria Sistemelor, fiind afiliatd in acelasi an scolii doctorale. Tn 2020, domnii sefi de lucréri
Gigel Maceseanu si Tiberiu Teodor Cocias de la Universitatea ,Transilvania” din Brasov au
obtinut abilitarea in Mecatronica si Robotica in cadrul Scolii Doctorale ,,Constantin Belea”.
Ulterior, dansii impreuna cu domnul conf. Sorin Grigorescu au decis sa infiinteze o scoala
doctorala pe domeniul Mecatronica si Robotica la Universitatea ,Transilvania” din Brasov.
Dupa vizita de evaluare ARACIS din 2021, in perioada 2021-2024 au fost afiliati noi colegi
in cadrul SDCB. Astfel, la domeniul Calculatoare si Tehnologia Informatiei au obtinut abilitarea
si au fost afiliati Tn 2024 domnul prof. Marius Brezovan (teza de abilitare sustinuta in 2023) si
domnul conf. Cristian Marian Mih&descu (tezd de abilitare sustinutd in 2024). n anul 2024 a
fost abilitat si afiliat la SDCB domnul conf. Marcel Nicola (domeniul Ingineria Sistemelor). De
asemenea, in domeniul Mecatronica si Robotica au obtinut abilitarea si au fost afiliati Tn anul
universitar 2023-2024 doamna conf. Cristina Pana si domnul conf. Cristian lonel Vladu.

1.1.3. Structura

1.1.3.1. Conducdtori de doctorat

Tn cadrul Scolii Doctorale ,,Constantin Belea” existd 16 conducétori de doctorat titulari,
(la vizita ARACIS din 2021 erau 11) arondati celor 3 domenii de doctorat din cadrul scolii astfel:

e 6 conducatori de doctorat in domeniul Ingineria Sistemelor

e 5 conducatori de doctorat in domeniul Calculatoare si Tehnologia Informatiei

e 5 conducatori de doctorat in domeniul Mecatronica si Robotica

Lista conducatorilor de doctorat este prezentata in Tabelul 1.1.

Tabelul 1.1. Lista conducatorilor de doctorat — SDCB

- Ordin/data
Nr. crt. Prenume Nume Afiliere ]
conferire
1. Calculatoare si Tehnologia Informatiei
Facultatea de Automatica,
1. Costin BADICA Calculatoare si Electronica 1805/20.08.2007
(FACE), Universitatea din Craiova
2. Mihai Lucian MOCANU FACE, Universitatea din Craiova | 1805/20.08.2007




Raport de Progres - Domeniul de doctorat Mecatronica si Robotica

3. Elvira POPESCU FACE, Universitatea din Craiova | 3379/22.03.2018
4, Marius BREZOVAN FACE, Universitatea din Craiova | 6355/27.09.2023
5. Cristian Marian MIHAESCU FACE, Universitatea din Craiova | 3898/28.02.2024
2. Ingineria Sistemelor

6. Dan POPESCU FACE, Universitatea din Craiova | 3292/26.02.2008
7. Dan SELISTEANU FACE, Universitatea din Craiova | 4010/07.06.2016
8. Monica ROMAN FACE, Universitatea din Craiova | 3821/01.04.2019
9. Gheorghe-Dorin | SENDRESCU | FACE, Universitatea din Craiova | 3822/01.04.2019
10. Daniela DANCIU FACE, Universitatea din Craiova | 4105/28.05.2019
11. Marcel NICOLA FACE, Universitatea din Craiova | 5291/28.06.2024
3. Mecatronica si Robotica

12. Nicu George BiZDOACA FACE, Universitatea din Craiova | 5842/04.11.2008
13. Dorian COJOCARU FACE, Universitatea din Craiova | 5842/04.11.2008
14. Mircea NITULESCU FACE, Universitatea din Craiova | 5842/04.11.2008
15. Cristina Floriana | PANA FACE, Universitatea din Craiova | 6404/27.09.2023
16. Cristian lonel VLADU FACE, Universitatea din Craiova | 6866/21.12.2023

1.1.3.2. Consiliul Scolii doctorale ,,Constantin Belea”

Consiliul Scolii doctorale ,,Constantin Belea” este format din 3 membri ai scolii doctorale
conducatori de doctorat, un membru extern conducator de doctorat si un student doctorand

din cadrul scolii doctorale. Acest consiliu este structurat astfel:
Conducatori de doctorat de la Universitatea din Craiova

e Prof. univ. dr. ing. Costin BADICA - Directorul Scolii Doctorale, conducitor de

doctorat in Calculatoare si Tehnologia Informatiei

e  Prof. univ. dr. ing. Dorian COJOCARU (Mecatronica si Robotica)

e Prof. univ. dr. ing. Daniela DANCIU (Ingineria Sistemelor)

Membri externi

e Dr. Silviu NICULESCU, Professor of Control Systems, L2S-CentraleSupelec, France,

https://12s.centralesupelec.fr/u/niculescu-silviu-iulian/

Doctoranzi

e Drd. ing. Radu Lucian CONSTANTINESCU (Ingineria Sistemelor)

1.1.3.3. Doctoranzi
Scoala Doctorala , Constantin Belea” a avut in perioada 2015-2020 un numar de 15

absolventi de doctorat (3 absolvente si 12 absolventi), distribuiti astfel:

Ingineria Sistemelor - 7 absolventi
Calculatoare si Tehnologia Informatiei - 5 absolventi
Mecatronica si Robotica - 3 absolventi.
n perioada 2021-2024 au absolvit incd 16 doctoranzi, astfel:
Ingineria Sistemelor - 6 absolventi
Calculatoare si Tehnologia Informatiei - 6 absolventi
Mecatronica si Robotica - 4 absolventi.
n curs de elaborare se gdsesc peste 20 de teze, din toate cele trei domenii ale scolii.

Toate tezele sustinute de studentii scolii noastre doctorale au fost confirmate de CNATDCU.


https://l2s.centralesupelec.fr/u/niculescu-silviu-iulian/
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Aceasta intensa activitate stiintifica a avut ca rezultat publicarea de catre studentii
doctoranzi ai Scolii Doctorale, singuri sau in colaborare, a peste 150 articole in reviste si
volume ale unor conferinte cotate ISI si a peste 100 articole in reviste si volume ale unor
conferinte indexate in baze de date internationale.

1.1.4. Misiune de cercetare

Misiunea SDCB deriva din misiunea I0SUD si a Universitatii din Craiova prin formarea
de specialisti pentru cercetare si invatamant in domeniile Calculatoare si Tehnologia
Informatiei, Ingineria Sistemelor si Mecatronica si Robotica.

Obiectivele principale ale SDCB sunt urmatoarele:

- Formare academica, la cel mai inalt nivel de performanta, a studentului doctorand

cu scopul satisfacerii nevoii de dezvoltare intelectuald, profesionala si sociala a
acestuia, dar si a nevoii de forta de munca specializata de nivel Thalt a societatii;

- Pregatirea studentilor doctoranzi in vederea participarii la programe de cercetare;

- Promovarea excelentei in procesele de cercetare stiintifica, dezvoltare, inovare si

transfer de cunoastere catre societatea romaneasca, raspunzand astfel necesitatii
de progres al acesteia;

- Inovarea in domeniul cercetarii, dezvoltarii si transferului de cunostinte, pentru

crearea Societatii bazate pe cunoastere si a Ariei Europene de Cercetare;

- Dezvoltarea resursei umane tinere, implicata Tn activitate academica si de

cercetare, cat si valorificarea profesiei de cercetator.

1.1.5. Nivelul de certificare a calitatii

Tn Romania, functionau in anul 2020 un numar de 97 de universitati (dintre care 7 in
lichidare): 54 de universitati publice (incluzandu-le pe cele militare) si 43 de universitati
private (dintre care 9 autorizate provizoriu). Universitatea din Craiova este o universitate de
traditie si prima institutie de acest tip in plan regional, clasificata constant intre primele
universititi din Romania. Tn perioada 2020-2024 Universitatea din Craiova a intrat in premiera
in cele mai importante trei clasamente academice internationale. Situatia din anul 2023 este
prezentata succint in continuare.

- Shanghai Ranking. Cea mai recenta performanta este clasarea, in intervalul 301-400,
in renumitul top Shanghai Ranking for Academic Subjects, domeniul Matematica (2023). Este
cel de-al doilea an consecutiv in care UCv este clasata in aceasta ierarhie, in 2022 ocupand o
pozitie in intervalul 400-500.

http://www.shanghairanking.com/institution/university-of-craiova

- Times Higher Education (THE) World University Ranking. Universitatea ocupa, pentru
al doilea an consecutiv (in avans pentru 2024), o pozitie in intervalul 1500+. De asemenea, pe
domenii de studiu, universitatea se mentine in THE in intervalul 801-1000 pentru domeniul
Informatica si Calculatoare, in intervalul 1001+ pentru domeniul Inginerie si Tehnologie si in
intervalul 1001+ pentru domeniul Stiinte.

https://www.timeshighereducation.com/world-university-rankings/university-craiova

- QS World University Rankings. Universitatea din Craiova isi mentine locul si in cel mai
nou clasament global QS (in avans pentru 2024), in intervalul 1401+.



http://www.shanghairanking.com/institution/university-of-craiova
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https://www.topuniversities.com/universities/university-craiova

De asemenea, Universitatea din Craiova se afla pe pozitia 15 in Clasamentul UniRank
pentru universitati din Romania pentru 2024, in care sunt listate 75 de universitati romanesti.
UniRank evalueaza autoritatea domeniilor online, acreditarea institutiilor, oferta
educationala etc. (https://www.4icu.org/reviews/3936.htm). Universitatea din Craiova este
pe pozitia 211-220 in clasamentul QS University Ranking - Emerging Europe & Central Asia
(https://www.topuniversities.com/universities/university-craiova). De  asemenea, in
clasamentul URAP  (https://urapcenter.org/Rankings/2022-2023/World Ranking 2022-
2023), UCv ocupa locul 2454 din peste 3000 de universitati clasificate.

Evaludri ARACIS

n anul 2009 Universitatea din Craiova a parcurs pentru prima data procesul de evaluare
periodica institutionala de catre ARACIS, iar in urma evaluarii Consiliul ARACIS a eliberat
Certificatul prin care i-a fost acordat calificativul ,,Grad de incredere ridicat”, documentele
fiind disponibile pe site-ul ARACIS: https://www.aracis.ro/ev_institutionala/_universitatea-
din-craiova-2009/. in 2011, in urma evaludrii independente (Exercitiul National de Evaluare a
Cercetarii — ENEC) condusa de UEFISCDI prin intermediul unui proiect finantat din fonduri
structurale, UCv a obtinut rezultate foarte bune la evaluarea programelor de cercetare si
doctorale. Tn cadrul domeniilor ingineresti Universitatea din Craiova a ocupat pozitii foarte
bune (domeniul P17: Ingineria Sistemelor - locul 5, domeniul P18: Calculatoare si tehnologia
informatiei - locul 5, domeniul P7: Inginerie mecanica si Mecatronica - locul 7).

Tn anul 2012, cu sprijinul unui proiect finantat din fonduri structurale ,Performantd in
cercetare, performanta in calitatea predarii, diversitate si inovare in cadrul universitatilor
romanesti”, coordonat de UEFISCDI, Universitatea din Craiova a fost evaluatda extern
institutional international si de catre Asociatia Universitatilor Europene (EUA) prin
intermediul Programului Institutional de Evaluare (IEP) inclus in Registrul European al
Agentiilor pentru Calitate, https://cisOl.central.ucv.ro/eval internationala/#.

Tn anul 2015 Universitatea din Craiova a fost reevaluata institutional de ARACIS, iar in
urma raportului de evaluare externa a calitatii, disponibil pe site-ul ARACIS
https://www.aracis.ro/ev_institutionala/universitatea-din-craiova-2015/, Consiliul ARACIS i-
a acordat calificativul ,Grad de incredere ridicat”.

Tn anul 2021 Universitatea din Craiova a fost din nou evaluata institutional de ARACIS,
iar in urma raportului de evaluare externda a calitatii, disponibil pe site-ul ARACIS
https://www.aracis.ro/ev_institutionala/universitatea-din-craiova-ei2218-2021/,  Consiliul
ARACIS i-a acordat calificativul ,,Grad de incredere ridicat”.

n perioada 2015-2019 au fost evaluate extern de citre ARACIS toate cele 7 programe
de studii de licenta ale Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica, toate obtinand
mentinerea acreditarii, iar la unele dintre acestea s-a marit capacitatea de scolarizare.
Ulterior, in anii 2021-2022 aceste programe au fost din nou evaluate de catre ARACIS, cu
mentinerea acreditdrii. In Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd existd un
numar de 6 programe de masterat, in cadrul celor 3 domenii ale facultatii. in anul 2019 si
ulterior in 2024 a fost realizata procedura de evaluare periodica externa de catre ARACIS a
domeniilor de masterat, toate obtindnd mentinerea acreditarii.



https://www.topuniversities.com/universities/university-craiova
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Tn anul 2021 a fost realizat3 procedura de evaluare periodica externa de citre ARACIS a
domeniilor de studii universitare de doctorat, acestea obtindnd mentinerea acreditarii
(domeniile Ingineria Sistemelor si respectiv Mecatronica si Robotica prin Hotararea Consiliului
ARACIS nr. 95/25.11.2021, iar domeniul Calculatoare si Tehnologia Informatiei a obtinut
acreditare conditionatd prin Hotardrea Consiliului ARACIS nr. 95/25.11.2021 si ulterior
mentinerea acreditarii prin Hotararea Consiliului ARACIS nr. 135/H/25.05.2023).

1.1.6. Masuri de managementul calitatii si de promovare a eticii si deontologiei

Managementul si asigurarea calitatii la nivelul SDCB sunt reglementate prin intermediul
Regulamentului de organizare, functionare si asigurare internd a calitdtii la nivelul Scolii
Doctorale ,Constantin Belea” a Facultdtii de Automaticd, Calculatoare si Electronicd a
Universitdtii din Craiova. Astfel:

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(6)

Directorul SDCB realizeaza anual un raport de autoevaluare a scolii, care va fi
prezentat Adunarii Generale a Conducatorilor de Doctorat si supus aprobarii
Consiliului SDCB. Se evalueaza astfel eficienta procedurilor si structurilor de
asigurare a calitatii, precum si impactul asupra activitatilor din studiile doctorale.
Concluziile raportului anual de autoevaluare a calitatii sunt analizate Tn cadrul
Adundrii Generale a Conducatorilor de Doctorat in vederea identificarii
problemelor si solutiilor pentru imbunatatirea continua a calitatii la nivelul SDCB.
Politica de asigurare interna a calitatii si de monitorizare a acesteia la nivelul SDCB
este transparentd, realizdndu-se conform acestui regulament care include in
articolele sale criterii clare si cuantificabile de indeplinit pentru membrii
conducatori de doctorat, studentii doctoranzi si rezultatele cercetarii.

Asigurarea interna a calitatii la SDCB si monitorizarea acesteia se realizeaza prin:
(a) Evaluarea periodica a conducatorilor de doctorat din SDCB, conform Art. 3,
punctele (3)-(6).

(b) Evaluarea periodica a calitatii programelor de studii doctorale propuse, conform
Art. 7 si Art. 9 punctele (1), (2), (6) si (7).

(c) Evaluarea periodica a calitatii activitatii de cercetare a studentilor, conform Art.
4, Art. 7 punctul (5), Art. 8, Art. 9 punctele (1), (3), (4), (6).

(d) Evaluarea periodica a calitatii rezultatelor cercetadrii efectuate de studentii
doctoranzi, conform Art. 9 punctele (1), (4), (5), (6), Art. 10, Art. 11.

Regulamentul SDCB este in stransa legatura cu sistemul de asigurare a calitatii si
managementul la nivelul Universitatii din Craiova, conform Art. 1 punctele (3), (4).
La sedintele Consiliului SDCB pot fi invitate personalitati din IOSUD Universitatea
din Craiova, personalitati stiintifice din tara sau strainatate, studenti doctoranzi,
fara ca acestea sa aiba drept de vot.

n Raportul de Autoevaluare din 2020 au fost prezentate exemple de raportare anuali
(2017, 2018), precum si Rapoartele de autoevaluare ale SDCB din anii 2016 si 2019.

1.1.7. Resurse umane

Resursa umana a SDCB este constituita din cei 16 conducatori de doctorat titulari in
domeniile de studii universitare de doctorat din cadrul SDCB (4 doamne si 12 domni
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profesori), din care: 6 conducatori de doctorat in domeniul Ingineria Sistemelor, 5 conducatori
de doctorat in domeniul Calculatoare si Tehnologia Informatiei, respectiv 5 conducatori de
doctorat Tn domeniul Mecatronica si Robotica. La acestia se adauga cadre didactice ale FACE
cu experienta recunoscuta in activitatea de cercetare, ca membri ai comisiilor de indrumare
ale doctoranzilor. incepand cu anul 2024, conform noii Legi a Tnvitdmantului Superior nr.
199/2023 si a regulamentelor subsecvente, in comisiile de indrumare si integritate sunt
cooptate si cadre didactice/cercetatori din afara IOSUD — UCv.

1.1.8. Infrastructura de cercetare

Scoala doctorala , Constantin Belea” are sprijinul logistic al Centrelor de cercetare
arondate fiecarui domeniu de studiu compozit al acesteia, a Infrastructurii de Cercetare in
Stiinte Aplicate — INCESA si a cadrelor didactice din cadrul Facultatii de Automatics,
Calculatoare si Electronica, o parte dintre ei membri ai Comisiilor de indrumare. Totodata
SDCB beneficiaza de infrastructura educationala a Facultatii ACE, ce consta din sali de curs,
seminar si laborator adecvate desfasurarii activitatilor didactice din cadrul SDCB.
Activitatea de cercetare din cadrul SDCB se desfdsoara in stransa legatura cu activitatea
de cercetare din cadrul Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din
Craiova. Aceasta activitate are sprijinul Centrelor si laboratoarelor de cercetare arondate
domeniilor facultatii si ale SDCB.
La nivelul Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din
Craiova, in perioada 2015-2020, au activat urmatoarele Centre de cercetare:
- Automaticd neliniard, stabilitate si oscilatii (ANSO), din domeniul Ingineria
Sistemelor, atestat CNCSIS 11.02.2001 (certificat nr. 19/CC-B) si reatestat CNCSIS
pe 12.09.2006 (certificat nr. 10);

- Dezvoltarea de aplicatii multimedia (DAM), din domeniul Calculatoare si Tehnologia
Informatiei, acreditat CNCSIS pe 12.09.2006;

- Mecatronicd si roboticd (CCMR), pe domeniul Mecatronica si robotica.

n anul 2021 a fost initiatd o procedurd de reorganizare a centrelor de cercetare, fiind
propus un Centru de Cercetare de la nivelul Facultatii de Automatica, Calculatoare si
Electronica, denumit Centrul Interdisciplinar de Cercetare in Calculatoare, Automatica si
Roboticd (CERCA), evaluat institutional si recunoscut la nivelul Universitatii din Craiova in anul
2021 https://www.ucv.ro/cercetare/ics/centre cercetare/prezentare centre.php. in cadrul
acestui centru se regasesc trei laboratoare de cercetare la nivelul fiecarui domeniu (CTI, IS si
MR) — a se vedea si sectiunea 1.2 a prezentului raport.

1.1.9. Elemente de eficacitate educationala

Studentii doctoranzi care au obtinut titlul de doctor la Universitatea din Craiova in
perioada 2011-2020, sub indrumarea conducatorilor de doctorat din SDCB, activeaza la ora
actuald in mediul universitar, in institute de cercetare sau la companii in domeniul de
doctorat, dupa cum urmeaza:

- Mediul universitar: 17

- Mediul preuniversitar si institute de cercetare: 2

- Companii in domeniul de doctorat: 19
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Si studentii doctoranzi care au obtinut titlul de doctor la Universitatea din Craiova in
perioada 2021-2024, sub indrumarea conducatorilor de doctorat din SDCB, sunt angajati in
mediul universitar, in institute de cercetare sau la companii in domeniul de doctorat. Spre
exemplificare, la domeniul Mecatronica si Robotica, cei 7 absolventi din perioada aferenta
prezentului Raport de progres (2021-2024) activeaza astfel:

- Mediul universitar: 3

- Institute de cercetare: 1

- Companii in domeniul de doctorat: 3

1.2. Descrierea domeniului de studii universitare de doctorat
Mecatronica si Robotica

Domeniul de doctorat Ingineria Sistemelor isi desfasoara in prezent activitatea in cadrul
Scolii Doctorale ,Constantin Belea” din Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica.
Raportul de autoevaluare a domeniului de doctorat Mecatronica si Robotica analizat in cadrul
vizitei de evaluare a ARACIS din 2021 a fost avizat in sedinta CSD a SDCB din 23.04.2021, in
sedinta CSUD a IOSUD — UCv din 26.04.2021 si a fost aprobat in Sedinta Senatului Universitatii
din Craiova din 27.04.2021, in care au fost aprobate si Rapoartele de autoevaluare a IOSUD si
a domeniilor de doctorat din UCv.

Prezentul Raport de Progres pentru domeniul de studii universitare de doctorat
Ingineria Sistemelor a fost avizat in sedinta CSD a SDCB din 24.10.2024, in sedinta CSUD a
IOSUD — UCv din 21.10.2024 si a fost aprobat in Sedinta Senatului Universitatii din Craiova din
31.10.2024.

in continuare vor fi prezentate succint misiunea si obiectivele scolii doctorale din
domeniul Ingineria Sistemelor, planurile de invatamant, conducatorii de doctorat, evolutia
numarului de studenti doctoranzi si a numadrului de doctori in ultimii ani, centrele/
laboratoarele de cercetare si principalele realizari stiintifice.

1.2.1. Misiune si obiective

Domeniul de studii doctorale Mecatronica si Roboticd are ca misiune atat activitatea
specifici didacticd, cat si activitatea de cercetare stiintificd de profil. Tn conformitate cu
misiunea asumatd, acest domeniu si-a fixat o serie de obiective generale atat in ceea ce
priveste activitatea didactica, instructiv-educativa, cat si cea de cercetare stiintifica. Pe
parcursul existentei sale, domeniul de studii Mecatronica si Robotica a cunoscut o evolutie
continua concretizata in diversificarea ofertei educationale, dezvoltarea si modernizarea
bazei materiale, cresterea numerica si calitativa a corpului didactic, cresterea numarului de
studenti.

Caracteristica unica a domeniul de studii Mecatronica si Robotica este existenta
singulara cu acest specific atat in cadrul Scolii Doctorale "Constantin Belea" de la Facultatea
de Automatica, Calculatoare si Electronica, cat si in cadrul altor scoli doctorale din tara.

in acest context, indrumétorii de doctorat si doctoranzii din domeniul de doctorat
Mecatronica si Robotica din cadrul Scolii doctorale , Constantin Belea”, isi propun ca
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cercetarea stiintifica efectuata sa contribuie la cresterea prestigiului scolii doctorale, sa se
bucure de o cat mai mare vizibilitate si recunoastere, atat in mediul academic, cat si pe piata
muncii, In comunitatea locald, regionald, nationala si internationala, conform celor mai inalte
standarde de calitate din domeniul de doctorat Mecatronica si Robotica.

Domeniul de doctorat Mecatronica si Robotica promoveaza, in cadrul activitatii de
cercetare stiintifica, urmatorul set de valori:

- Profesionalism si atitudine etica fata de cercetare;

- Performanta in cercetare exprimata prin rezultate si publicatii recunoscute pe plan
international, conferinte sustinute la Tnalte foruri nationale si internationale si realizari
concrete de valoare pentru economie si societate;

- Dezvoltare profesional3;

- Libertate a cercetatorului si a cercetarii.

Universitatea din Craiova a primit calitatea de Institutie Organizatoare de Studii
Universitare de Doctorat (1.0.S.U.D.) in domeniul Mecatronica si Robotica prin Ordinul
Ministrului Educatiei, Cercetarii si Tineretului nr. 4969/31.07.2008. Ulterior prin Ordinul
Ministrului Educatiei, Cercetarii si Tineretului nr. 5842/04.11.2008 li s-a conferit calitatea de
conducator de doctorat in cadrul 1.0.S.U.D. Universitatea din Craiova, in domeniul
Mecatronica si Robotica, urmatorilor profesori universitari: Nicu George Bizdoaca, Dorian
Cojocaru Mircea Nitulescu.

Aceasta scoald doctorald este rezultatul asumarii conceptului acceptat pe plan
international conform caruia mecatronica este un domeniu stiintific integrator pentru
abordarea sistemicd a elementelor de mecanica, electronicd, calculatoare si automatica. Tn
prezent 1.0.S.U.D. Universitatea din Craiova are o Scoala Doctorald “Constantin Belea” a
Facultatii de Automatica, Calculatoare care cuprinde toti conducatorii de doctorat din
domeniile tehnice de la ACE: Calculatoare si Tehnologia Informtiei, Ingineria Sistemelor,
respectiv Mecatronica si Robotica. Scoala Doctorala de Stiinte Ingineresti ”Constantin Belea”
are un Consiliu format din cate un reprezentant al fiecarui domeniu de doctorat.

1.2.2. Planuri de invatamant

Planurile de invatamant ale domeniului de doctorat Mecatronica si Robotica sunt
cuprinse 1n planurile de invatamant ale Scolii Doctorale ,,Constantin Belea”, a caror evolutie
se poate consulta pe site-ul SDCB: https://ace.ucv.ro/sdcb/educatie.html. Continutul
programului de pregatire (discipline, rapoarte si proiecte, publicatii) din planul de invatamant
actual este bazat si pe directiile de cercetare definite la nivelul Facultatii de Automatica,
Calculatoare si Electronica (Plan cercetare 2020-2024) si la nivelul Departamentului de
Mecatronica si Robotica (DMR).

n acest context directiile de cercetare majore asumate au fost: Metode avansate de
conducere cu aplicatii Tn biotehnologie, chimie, energetica aeronautica; Sisteme robotice si
mecatronice; Sisteme informatice multimedia; Sisteme inteligente distribuite; Sisteme si
tehnologii avansate pentru educatie (e-learning).

Discipline din domeniul Mecatronica si robotica din planul de invatamant 2024-2025:

1. Securitatea informationala a sistemelor mecatronice din automotive (Information
Security of Automotive Mechatronic Systems)
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2. Modelarea comportamentalda a sistemelor robotice si mecatronice (Behavioral
Modeling of Robotic and Mechatronic Systems)

3. Teoria generala a sistemelor robotice (Advanced Robotics Theory)

4. Sisteme senzoriale si de actionare in mecatronica si robotica (Sensorial and Actuation
Systems in Mechatronics and Robotics)

5. Arhitecturi si tehnologii pentru orasul inteligent (Architectures and technologies for
the smart city)

6. Arhitecturi si tehnologii pentru sisteme IoT (Architectures and technologies for loT
systems)

7. Vedere artificiala (Robotic Vision)

8. Proiectarea asistata a sistemelor mecatronice (CAD for Mechatronic Systems)

9. Inteligenta artificiala (Artificial Intelligence)

10. Modelarea si analiza datelor (Data Modeling and Analysis)

11. Robotica medicala (Medical Robotics)

12. Sisteme biotehnologice (Biotechnology Systems)

Disciplinele Metodologia cercetdrii stiintifice si Eticd si integritate academicd sunt
discipline de trunchi comun pentru toate domeniile SDCB. Planul de invatamant contine si 4
rapoarte de cercetare (RO-R3) care trebuie elaborate de doctoranzi, precum si un plan de
diseminare a rezultatelor cercetarii stiintifice prin publicarea de lucrari in reviste (cotate ISI -
Clarivate Analytics si BDI recunoscute) si in volumele unor conferinte stiintifice (indexate ISI
si BDI). De asemenea, sunt prevazute redactarea, evaluarea si sustinerea tezei de doctorat in
fata Comisiei de indrumare, precum si sustinerea acesteia in fata Comisiei de specialitate.

Planul de invatamant a avut alocate 180 de credite, cate 60 pentru fiecare an din cei trei
ani de pregatire in domeniul IS iar din 2023-2024, conform noii legi nr. 199/2023 sunt alocate
240 de credite, cate 60 pentru fiecare din cei patru ani. https://ace.ucv.ro/sdcb/educatie.html
Doctoranzii inmatriculati Tn 2021-2022 si respectiv in 2022-2023 care nu au finalizat si
respectiv nu vor finaliza teza de doctorat in 3 ani au si respectiv vor avea posibilitatea sa
extinda programul doctoral la un plan de invatamant pe 4 ani.

1.2.3. Conducatori de doctorat

2021: Mecatronica si Robotica — 3 conducatori (toti sub 65 de ani)
2022: Mecatronica si Robotica — 3 conducatori (toti sub 65 de ani)
2023: Mecatronica si Robotica - 3; 2 OA ; 2 teze abilitare sustinute;
n cadrul Scolii Doctorale , Constantin Belea” activeazd in acest moment 5 conducétori
de doctorat in domeniul Mecatronica si Robotica.
- Nicu George BIZDOACA - 5842/04.11.2008
- Dorian COJOCARU - 5842/04.11.2008
- Mircea Dorian NITULESCU - 5842/04.11.2008
- Cristina Floriana PANA - 6404/27.09.2023
- Cristian lonel VLADU - 6866/21.12.2023
Toti cei 5 conducatori (o doamna si patru domni profesori) sunt titulari ai Universitatii
din Craiova si indeplinesc toate standardele si criteriile de calitate necesare.
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1.2.4. Evolutia numarului de doctoranzi si a numarului de doctori in ultimii ani

2021: Mecatronica si robotica

Anul | Anul 1l Anul 1l Total Medie (drd / conducator)
3(1B,1BSR,1T)|(3(1B,2T)|6(1B,5T)|12(3B,8T, 1BSR) 4.00
2022: Mecatronica si robotica
Anul | Anul 1l Anul 1l Total Medie (drd / conducator)
0 2(2B) |9(1B,8T)| 11(3B,8T) 3.66
2023: Mecatronica si robotica
Anul | Anul Il | Anul Il Anul IV Total Medie (drd / conducator)
4(1B,2T,1R) | © 0 4(1B,3T) | 8(2B,5T,1R) 1.60 (8/5)

Scoala Doctorala , Constantin Belea” a avut in perioada 2015-2020 un numar de 15
absolventi de doctorat (3 absolvente si 12 absolventi), dintre care la Mecatronica si Robotica
- 3 absolventi. Tn perioada 2021-2024 au absolvit incd 16 doctoranzi, dintre care la
Mecatronica si Robotic3 - 4 absolventi. in curs de elaborare se gisesc peste 20 de teze, din
toate cele trei domenii ale scolii. Toate tezele sustinute de studentii scolii noastre doctorale
au fost confirmate de CNATDCU.

Nr | Nume Domeniu An Ordin

1 Roibu M. Horatiu Mecatronica si robotica | 2023-2024 | 3782/ 13.02.2024

2 Bazavan M. Lidia-Cristina Mecatronica si robotica | 2022-2023 | 6895/ 287.12.2023

3 | Besnea (Petcu) A. Florina- Mecatronica si robotica | 2022-2023 | 6444/28.09.2023
Luminita

4 lonescu |.Marian Mecatronica si robotica | 2020-2021 | 3252/09.02.2021

Teze sustinute public, Tn curs de evaluare CNATDCU:
- Cismaru Stefan-lIrinel
Titlul tezei: “PLATFORMA MECATRONICA COMANDATA DINTR-UN MEDIU DE REALITATE
VIRTUALA”
Teza sustinuta public Tn data de 30 septembrie 2024
Coordonator: Prof. univ. dr. ing. Nicu-George Bizdoaca
- Abagiu Marian - Marcel
Titlul tezei: “VEDERE ARTIFICIALA IN APLICATII INDUSTRIALE”
Teza sustinuta public Tn data de 9 septembrie 2024
Coordonator: Prof. univ. dr. ing. Dorian Cojocaru

Tn cei trei ani universitari din perioada acoperita de prezentul Raport de progres (2021-
2024) au absolvit si doi doctoranzi condusi in cotutelad: Horatiu ROIBU (conducatori stiintifici
prof. Nicu-George BIZDOACA, domeniul Mecatronicd si Roboticd al UCv si prof. Dan
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SELISTEANU, domeniul IS) si Florina PETCU (BESNEA) (conducatori stiintifici prof. Nicu-George
BIZDOACA, domeniul Mecatronica si Roboticd al UCv si prof. Monica ROMAN, domeniul IS).

De asemenea, in anul 2021 a fost admisa la domeniul Mecatronicd si Robotica
doctoranda Ciuica (Cerbulescu) M. Cristina-Gabriela condusa in cotutela de prof. Nicu-George
BIZDOACA, domeniul Mecatronicd si Robotica si prof. Dan SELISTEANU, domeniul IS, titlul
tezei ”Studii privind implementarea interfetelor creier-masina”.

Tn 2023 nu au fost admisi doctoranzi noi. Cadrele didactice din departament au ficut
parte din numeroase comisii de evaluare pentru admitere, sustinere de referate sau
examinare Tn cadrul pregatirii doctorale, in calitate de presedinte sau membru.

Studentii doctoranzi care au obtinut titlul de doctor la Universitatea din Craiova in
perioada 2011-2020, sub indrumarea conducatorilor de doctorat din SDCB, activeaza la ora
actualda in mediul universitar, in institute de cercetare sau la companii in domeniul de
doctorat, dupa cum urmeaza:

Mediul universitar: 17

Mediul preuniversitar si institute de cercetare: 2

Companii in domeniul de doctorat: 19

La domeniul Mecatronica si Robotica absolventii lucreaza in domeniu:

- Sorin MANOIU-OLARU (finalizat in 2004) — Forvia Hella Craiova

- Nabeel AL-ATWAN (finalizat in 2021) — Southern Technical University Basra, Iraq — cadru
didactic universitar, domeniul informatica

- Yahya Kadhim JAWAD (finalizat in 2024) — Ministerul apelor Baghadad, Iraq — informatician
- Florina-Luminita PETCU (BESNEA) (finalizat in 2023) — cadru didactic UCv, Forvia Hella
Craiova

- Lidia-Cristina BAZAVAN (finalizat in 2023) - Development Engineer at Kautex Textron
Germania

- Horatiu ROIBU (finalizat in 2024) — cadru didactic Ucv, Forvia Hella Craiova

- Cismaru Stefan-Irinel (teza sustinuta septembrie 2025) — cadru didactic Ucv, Forvia Hella
Craiova

- Abagiu Marian — Marcel (teza sustinuta septembrie 2025) - Forvia Hella Craiova

1.2.5. Centre/laboratoare de cercetare stiintifice

La nivelul Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din
Craiova, in perioada 2015-2020, au activat trei Centre de cercetare dintre care Centrul de
Mecatronica si Robotica (CCMR), pe domeniul Mecatronica si Robotica.

Tn 2021 s-a organizat Centrul de Cercetare al Facultitii de Automatica, Calculatoare si
Electronica (CERCA) conform avizului Consiliului Cercetarii din data de 20 mai 2021 si
aprobarii din sedinta de Senat din 27 mai 2021. Laboratorul de Mecatronica si Robotica
(LMR) este unul dintre cele 3 laboratoare ale CERCA. Coordonatorul laboratorului este Conf.
dr. ing. lonut Cristian Resceanu. LMR avea in 2022 in componenta 16 membri, adica 8 CDT din
DMR, 1 CDA al DMR si 7 doctoranzi din domeniul MR. Directiile de cercetare ale LMR definite
la infiintare sunt:
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- Cercetare-dezvoltare in directii principale de cercetare: Bioinginerie medicala; E-
learning; Robotica mobild; Sisteme robotice biomimetice; Structuri robotice modulare bazate
pe materiale inteligente; Achizitia, prelucrarea si recunoasterea imaginilor.

- Cercetare-dezvoltare in directii conexe de cercetare: Metode avansate de conducere
cu aplicatii in biotehnologie; chimie, energetica aeronautica; Sisteme inteligente distribuite;
Sisteme informatice multimedia; Sisteme si tehnologii avansate pentru educatie (e-learning).

1.2.6. Principalele realizari stiintifice

Activitatea stiintifica a avut ca rezultat publicarea de catre studentii doctoranzi ai Scolii
Doctorale, singuri sau in colaborare, a peste 150 articole in reviste si volume ale unor
conferinte cotate ISl si a peste 100 articole in reviste si volume ale unor conferinte indexate
in baze de date internationale.

Publicatii (retinute in raportul anual SDCB)

2021:
ISI ISI ISI IF ISI ISI IEEE | Altele
Total
rosu |galben| alb | cumulat | EMSCI | Proc. | Proc. | BDI
2 1 2 16.24 0 9 13 3 30
2022:
ISI ISI ISI IF ISI ISI IEEE | Altele
Total
rosu |galben| alb | cumulat | EMSCI | Proc. | Proc. | BDI
0 1 2.838 0 3 0 0 4

Cheltuieli cu taxe de publicare si participare
2021: 4 taxe =410 EUR; 2022: 2; 2023: 1

Teze confirmate
2021:1; 2022: 0; 2023: 3

Proiecte si contracte reprezentative;
Publicatii reprezentative

2022:

Pe portalul de raportare a cercetarii Universitatii din Craiova sunt evidentiate
urmatoarele rezultate pentru 2022 (verificate la 6 martie 2023) apar 15 articole (50% fata de
numarul de articole raportate in 2021), 6 in reviste ISI (5 cu factor de impact) si 10 la
conferinte IEEE.

Nr. . . . Tip F. Autor din Coautori din
Crt. Titlu articol Publ | Revista rev Imp. Ed. DMR DMR
Linking the government Technological
1 | expenditures to the Rev | podboomorae | 11| 5656 Manta Florin
achievement of the Europe
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2024

2020 strategy indicators.

Development

Evidence from Central and Of Economy

Eastern European Countries

Thermal stability, rheological

and morpho-structural Journal Of Pana Cristina,
properties of the Thermal Patrascu

2 magnetorheological fluid Rev Analysis And ISI 4,755 Daniela,
MRF122 employed in Calorimetry Bizdoaca Nicu
spherical joint mechanisms
E-Commerce and the
Factors Affecting Its

3 Development in the Age of Rev | Sustainability ISI 3,889 Manta Florin
Digital Technology: Empirical
Evidence at EU-27 Level
Artificial Intelligence in the

4 Accounting _Of Internatlc_)nal Rev | Sustainability ISI 3,889 Banta Cojocaru Dorian
Businesses: A Perception- Viorel
Based Approach

Patrascu
Daniela, Petcu
The Impact of COVID on Applied Florina,
5 Lower_-L|mb Exoskeleton Rev | Sciences ISI 2.838 Papg Rfescearlu lonut,
Robotic System Patents—A Cristina Bizdoaca Nicu,
. (Basel) .
Review Cismaru Stefan,
Trasculescu
Andrei
The Design of a Smart Manta Florin,
Lower-Limb Prosthesis Applied Pans Petcu Florina,

6 Supporting People with Rev | Sciences ISI 2,838 Cristina Cojocaru Dorian,
Transtibial Amputation-A (Basel) Bézdoaca Nicu,
Data Acquisition System Cismaru Stefan
HMI for cooperative robot ) A -

7 Kuka youBot based on Vol IEEE R0|bu_ Bgzdoaca Nicu

. Horatiu Cismaru Stefan
Electromyography technique
Cost Effective System for '\Pﬂaa:;aci!gt?:é
Determining the Weight Coiocaru Dori‘an
8 Distribution Correlated with Vol IEEE o) ’
8 Cismaru Stefan,
the Stepping Phase for Trasculescu
Lower Limb Prosthesis Andrei
Manta Florin,
Updating the Content of an Coiocaru I\D/Irai?rﬁumclr Andrei,
9 Al Course for Students from Vol IEEE I
the Robotics and Automation Dorian AIexa_ndru, )
Abagiu Marian-
Marcel
Manta Florin,
Updating the Content of a Dragomir Andrei,
Computer Vision Course for Cojocaru Mariniuc

10 Students from the STEM Vol IEEE Dorian Alexandru,

Programs Abagiu Marian-
Marcel

Strategy control of drive

mechatronic system for Bazavan Bézdoaca Nicu,

11 Virtusphere with two Vol IEEE Lidia Roibu Horatiu
actuators
Design of a new sensor " -

b . Bizdoaca Nicu,
architecture for mechatronic Bazavan . .

12 - . Vol IEEE - Roibu Horatiu,
systems interconnected with Lidia Cismaru Stefan
virtual environments j
A Study Regarding Deep Q- Petcu Florina,
Learning Algorithm for Pana Cristina,

13 Creating Intelligent Vol IEEE Resceanu Cismaru Stefan,

) . lonut = ;
Characters in a Graphic Trasculescu
Engine Andrei
Using 3D Scanning Cojocaru D_orlan,
Techniques from Robotic Mariniuc Manta Florin,

14 o . Vol IEEE Dragomir Andrei,
Applications in the Alexandru : .

) . Abagiu Marian-
Constructions Domain
Marcel
Online Engineering Popescu
15 Education in Times of Vol IEEE Do‘r)in

Pandemic — A Case Study
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Tot pe acest portal sunt raportate 3 proiecte de cercetare cu activitate in 2022:

1. Sistem modular inteligent de calibrare/verificare metrologicd a parametrilor de timp
si distanta pentru transportul urban, cu asistenta robotizata si functionalitati loT —
SMARTTEST - Programul Operational Competitivitate - Cercetare, dezvoltare tehnologica si
inovare (CDI) in sprijinul competitivitatii economice si dezvoltarii afacerilor — director Florin
Manta, membri din DMR: Bizdoaca Nicu, Pana Cristina, Popescu Dorin, Cojocaru Dorian —
valoare totala proiect 16.580.306 RON.

2. Recuperarea activa si pasiva a membrului inferior - PN-III-P2-2.1-PED-2021-1917 -
Proiect experimendal demonstrativ (PED) — director Dorin Popescu - membri din DMR: Manta
Florin, Pana Cristina, Roibu Horatiu, Dragomir Andrei - valoare totala proiect 567.195 RON.

3. Proteza Glezna Inteligenta Experimentala Bazata Pe Fluide Inteligente - PN-I1I-P2-2.1-
PED-2019 — PED - director lonel Cristian Vladu - membri din DMR: Pana Cristina, Bizdoaca
Nicu, Cojocaru Dorian, Patrascu Daniela, Stoian Viorel, Manta Florin, Mariniuc Alexandru,
Dragomir Andrei, Petcu Florina, Trasculescu Andrei, Cismaru Stefan Irinel - valoare totala
proiect 599.000 RON.

La premierea rezultatelor cercetarii din Universitatea din Craiova, pentru anul 2022 au
fost premiate 5 cadre didactice (Nicu Bizdoaca, Dorian Cojocaru, lonut Resceanu, Florin
Manta, Cristina Pana) si 5 doctoranzi din departament.

Cadrele didactice din departament sunt membri in organizatii stiintifice de prestigiu
national sau international, in comitetele stiintifice si de program la foarte multe manifestari
stiintifice nationale si internationale.

in conditiile dificile ale pandemiei, au organizat si sau au condus sectiuni si sesiuni
stiintifice generale sau dedicate.

Aceste realizari sunt mentionate si in fisele de evaluare a cadrelor didactice pentru
2022.

2023:

Pe portalul de raportare a cercetarii Universitatii din Craiova au fost postate si asumate
de autori urmatoarele rezultate pentru 2023 (descarcate pe 25 februarie 2024).

Tn urma acestui proces au apdrut 7 articole publicate in 2023 in reviste ISI - 4 cu factor
de impact:

Factor
Nr. Titlu articol Revista Tip de Autor din Coautori
Crt. revista | . DMR din DMR
impact
Kinetic Energy for the International i
- &Y . Journal of ISI 5.5 Cojocaru
1 Frictional Impact of Two Link : Dorian
. Impact
Chain . .
Engineering
Thermal stability, rheological .
¥ & Bizdoaca
and morpho-structural Journal of . “
. Nicu, Pana
properties of the Thermal ISI 4.4 .
2 . . . Cristina,
magnetorheological fluid Analysis and
. . Patrascu
MRF122 employed in Calorimetry .
s . Daniela
spherical joint mechanisms
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Cojocaru
Detecting Machining Defects Dorian,
3 Inside Engine Piston Chamber | sensors ISI 3.9 Abagiu Manta
with Computer Vision and Marian Florin,
Machine Learning Mariniuc
Alexandru
Patents Review of Lower Limb
4 Rehabilitation Robotic Sensors ISI 3.9 Pana Popescu
Systems by Sensors and Cristina Dorin
Actuation Systems Used
Application of the Residue i “
5 Method in Steam Su Applled ISl 2.7 Pana
perheater | Sciences (APPS) e
. Cristina
Fault Detection
Assessing and Forecasting Broad Research
. o Petcu
Current and Future Trends of | in Artificial ISI 0.8
6 . ) : (Besnea)
ICT Employment in European Intelligence and .
. . Florina
Enterprises Neuroscience
Controlling Traffic Congestion . .
7 in a Residential Area via ?Cpiz:i:s ISl 2.7 s;f:lcl::w
GLOSA Development

Portalul a nregistrat 12 articole publicate in volumele unor conferinte internationale
IEEE desfasurate Tn 2023: 7 lucrari la 24th International Carpathian Control Conference (ICCC)
- Szilvdsvarad, Ungaria; 2 lucrari la 32nd Annual Conference of the European Association for
Education in Electrical and Information Engineering (EAEEIE) — Eidnhoven, Olanda; 2 lucrari la
17th International Conference on Engineering of Modern Electric Systems (EMES) — Oradea,
Romania; 1 lucrare la 29th International Symposium for Design and Technology in Electronic
Packaging (SIITME), Craiova, Romania. O lucrarea sustinuta in 2022 la o conferintd SPRINGER
la lasi, Romania a fost publicata in 2023.

Nr. . . . Autor din -
Crt. Titlu articol Conferinta Ed. DMR Coautori din DMR
Inspection results map
module fora 24th International Cojocaru Dorian,
1 mtzrrolo%ca:_callbrattlon Carpathian Control IEEE Pana Cristina,
ana verirication SyS em Manta F|orin
to support the Smart City Conference (ICCC)
Vision
32nd Annual
Conference of the
A Case Study of European Association Popescu . .
2 | Engaging PhD Students | for Education in IEEE Dorin Roibu Horatiu
in Applied Research Electrical and
Information
Engineering (EAEEIE)
Medical and technical 24th International ) .
3 | requirements analysis Carpathian Control IEEE Popescu Mant_a Florin, Pana
for lower limb Conference (ICCC) porin Cristina
rehabilitation system
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[oT module for a
metrological  calibration | 24th International Cojocaru Dorian,
4 | and verification systemto | carpathian Control IEEE Popescu Dorin,
support the Smart City | conference (ICCC) Manta Florin
vision. Implementation in
urban transport
Graphical interface for 24th International Nitulescu
5 | behavioral studiesona | carpathian Control | [EEE | \nicoa
hexapod robot Conference (ICCC)
¢ | Transportation Systems | 24th  International | | Nitulescu
for Intelligent Cities Carpathian  Control Mircea
Conference (ICCC)
PID Controller in the 24th International Nitulescu
7 | Human Machine Carpathian Control | |IEEE Mircea Ivanescu Mircea
Systems Conference (ICCC)
Developing a New 32nd Annual
Course "Mechatronics in | Conference  of  the Cojocaru Dorian,
g | Automotive” in European Association Manta Abagiu Marian,
Collaboration with for ~ Education  in | IEEE | Florin Mariniuc Alexandru,
Companies with Electrical and Dragomir Andrei
Experience in the Field | Information
Engineering (EAEEIE)
VR Application ~ For égt:ferencénternatlogil Bazavan | Roibu Horatiu,
g | Virtual Environment With Engineering of Modern | IEEE Lidia Bizdoacs Nicu
Response  To Users'| o i Systems Cristina Cismaru Stefan
Motion (EMES)
Rapid Maintenance | 29th International L. _ )
based improved design | Symposium for Design Bazavan | Roibu Horatiu,
10 | for omnidirectional | and Technology in | IEEE | Lidia Biizdoaca Nicu,
controlled wheels for | Electronic Packaging Cristina | Cismaru Stefan
VirtuSphere system (SIITME)
Mechanical Design Of | 17th International Resceanu lonut,
Upper Limb Exoskeleton | Conference on Roibu Popescu Dorin,
11 |Intended To Be Used In | Engineering of Modern | IEEE Horatiu Bizdoaca Nicu,
A Human-Machine | Electric Systems ' Bazavan lidia
Interface (EMES) Cismaru Stefan
Position control of active | 2023 24th International Pan3 Patrascu Daniela
12| arms of Da Vinci robotic | Carpathian  Control | IEEE | Cristina | posee ’
; esceanu lonut
surgical system Conference (ICCC) ’
MECHANISMS AND
MACHINE SCIENCE
series - Proceedings of
SYROM 2022 &
ROBOTICS 2022 13th
13 | Smart city concepts and g:TOMM. International ﬁqp(? Nitulescu
urban service robots Szirgﬁgslum oor; ER Mircea
Mechanisms and
Machines & XXV
International
Conference on
Robotics

Sunt raportate articole publicate la inceputul anului 2024, articole elaborate, evaluate

si acceptate in 2023:
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Nr Ti Factor | Autor Coautori
: Titlu articol Revista P |de din .
Crt. revista | . din DMR
impact | DMR
A Vision Dynamics Learning . .
1 Approach to Robotic Navigation in Robotics ISI 3.7 COJogaru
X MDPI Dorian
Unstructured Environments
Nr. . . . . Autor din
Crt. Titlu articol Conferinta Editura DMR
Chapter Title : 25th International iymposuu.m on .
Localization of Mobile Measurements and Control in . Nitulescu
1 . Robotics Proceedings of ISMCR Springer Mircea
Robots. Theoretical . :
2023, Mechanisms and Machine
Aspects. )
Science
The Impact of User 2023 IEEE 29th International )
2 mp > Symposium for Design and IEEE Nitulescu
Navigation Applications . : . Mircea
in Residential Areas Technology in Electronic Packaging
(SITME)
3 ggﬁ?ﬁg?ﬁ;&’gg Bigzlc Europe ISR 2023 - International VDE Nitulescu
, rateg Symposium on Robotics VERLAG Mircea
and Simulation Results

Tot pe acest portal sunt raportate 2 proiecte de cercetare cu activitate in 2023:

- Sistem modular inteligent de calibrare / verificare metrologicd a parametrilor de timp
si distanta pentru transportul urban, cu asistenta robotizata si functionalitati loT —
SMARTTEST; Coordonator: EURO QUIP INTERNATIONAL SRL; Programul Operational
Competitivitate Cercetare, dezvoltare tehnologica si inovare (CDI) in sprijinul competitivitatii
economice si dezvoltarii afacerilor; Ministerul Cercetarii, Inovarii si Digitalizarii, in calitate de
Organism Intermediar pentru Programul Operational Competitivitate 2014-2020; Cod
SMIS121456, contract nr. 372/390048/29.09.2021; Director de proiect: Manta Florin; Membri
DMR: Pana (Resceanu) Cristina, Popescu Dorin, Cojocaru Dorian; 2021 - 2023; 16.580.306
RON; Parteneri EURO QUIP INTERNATIONAL SRL, Universitatea Politehnica Bucuresti.

- ,Recuperarea activa si pasiva a membrului inferior”, Coordonator: Universitatea din
Craiova; PN-IlI-P2-2.1-PED-2021-1917; Proiect experimendal demonstrativ (PED); UEFISCDI;
610PED/2022; Director de proiect: Popescu Dorin; Membri DMR: Manta Florin, Pana Cristina,
Roibu Horatiu, Dragomir Andrei; 2022-2024; 567.195 RON; 2023 - 323366 RON, 2022 —
139004 RON.

- “WVANGUARD” - InnoVAtive VR tools for enhanciNG the secUrity of NATO exteRnal
borDers - Multi-Year Project G6234, proiect castigat in anul 2024, in cadrul competitei NATO
Science for Peace and Security Programme ; Director de proiect: Gabriel BENGA; Memobri
DMR: Nicu George BIZDOACA, Florina PETCU (BESNEA), Stefan CISMARU, lonut-Cristian
Resceanu;

Portalul a inregistrat raportarile relative la publicarea a 5 carti:

- Analiza si sinteza dispozitivelor numerice, Pana Cristina, Radulescu Virginia, Patrascu
Daniela, Editura SITECH, Natonal, 978-606-11-8370-8, 2023, 186 pagini B5.

- Determine the Impact of COVID on Lower-Limb Exoskeleton Robotic System Patents,
Pana Cristina, Radulescu Virginia, Patrascu Daniela, Bizdoaca Nicu, B P International,
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International, ISBN 978-81-19102-52-5, 2023, Recent Progress in Science and Technology Vol.
7, 15 March 2023, Page 61-137, 76 pagini B5.

- Studies for a Graphics Engine with an Artificial Intelligence System, Radulescu Virginia,
Resceanu lonut, Petcu (Besnea) Florina, B P International, International, ISBN
9788196772314, 2023, Advances and Challenges in Science and Technology Vol. 9, 30
November 2023, Page 82-105, 23 pagini B5.

- Proceedings of SYROM 2022 & ROBOTICS 2022, 13th IFToMM International
Symposium of Science of Mechanisms and Machines & XXV International Conference on
Robotics, in MECHANISMS AND MACHINE SCIENCE, Vol. 127, Series Editor Prof. Marco
Ceccarelli, Italy, loan Doroftei, Mircea Nitulescu, Doina Pisla, Erwin-Christian Lovasz (extern),
NITULESCU Mircea Dorian loan, Springer, International, 978-3-031-25654-7, 2023, 435
pagini B5.

Este raportata si o lucrare prezentata:

- Lower limb motion analysis for robotic rehabilitation, Popescu Dorin, Rusu Ligia, Marin
Mihnea, Burileanu Alin, Copilusi Cristian-Petre, Roibu Horatiu, Manta Florin, REHAB WEEK
2023, ICORR - International Consortium for Rehabilitation Robotics, International, Singapore,
24-09-2023 - 28-09-2023.

La premierea rezultatelor cercetarii din Universitatea din Craiova, Gala cercetarii 2023,
pentru domeniul Stiinte Ingineresti, au fost premiate urmatoarele cadre didactice pentru
rezultatele din anul 2022: Manta Liviu Florin, Bizdoaca Nicu George, Petcu Florina-Luminita,
Cismaru Stefan-Irinel, Cojocaru Dorian, Roibu Horatiu, Pana Cristina Floriana, Resceanu lonut-
Cristian.

in perioada 2022-2024 au fost depuse spre evaluare uméatoarele cereri de brevet de
inovatie:

S.l. CISMARU, F.L. Petcu, H. Roibu, I.C. Resceanu, C:F Pana, N.G. Bizdoaca, Sistem de
comanda cu control vocal si neurofeedback bazat pe realitate mixta, Cerere de brevet:
A/00390/2024.

S.l. CISMARU, F.L. Petcu, H. Roibu, I.C. Resceanu, C:F Pana, N.G. Bizdoaca, Sistem de
comanda si control pentru platforme mecatronice, Cerere de brevet: A/00391/2024.

Publicatii ulterioare descarcarii de pe Portalul Cercetarii Universitatii din Craiova din
data de 25 februarie 2024
- Georgescu, |.; Dricu, A.; Artene, S.-A.; Vrdjitoru, N.-R.; Barcan, E.; Tache, D.E.; Giubelan, L.-1.;
Staicu, G.-A.; Manea, E.-V.; Pan3, C.; et al. Digital-Focused Approaches in Cancer Patients’
Management in the Post-COVID Era: Challenges and Solutions. Appl. Sci. 2024, 14,
8097. https://doi.org/10.3390/app14188097
- Ginerica, C.; Zaha, M.; Floroian, L.; Cojocaru, D.; Grigorescu, S. A, Vision Dynamics Learning
Approach to Robotic Navigation in Unstructured Environments. Robotics 2024, 13(1), 15.
ISSN: 2218-6581, Section Al in Robotics, Editor in Chief: Prof. Dr. Marco Ceccarelli,
https://doi.org/10.3390/robotics13010015, WOS: 001151377200001, Scopus, Journal Impact
Factor: 3.7, 5-Year Impact Factor: 3.7 (2022), Journal Citation Indicator — 2022 - 0.7 — Q2
ROBOTICS in ESCI edition.
- Mariniuc, A.; Cojocaru, D.; Abagiu, M.M.; Building Surface Defect Detection Using Machine
Learning 2 and 3D Scanning Techniques in the Construction Domain, Construction
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Management, and Computers & Digitization, Special Issue - Advanced Technologies in Smart
Construction and Artificial Intelligence, Buildings 2024, Volume 14, Issue 3, 669, Pages 1-15,
elSSN: 2075-5309, https://doi.org/ 10.3390/buildings14030669, WOS: 001191418800001,
Journal Impact Factor: 3.8 (2022), Q2 — Engineering JIF (zona galbena), Q3 — Engineering AlS.
https://0c10gjsr4-y-https-www-webofscience-com.z.e-nformation.ro/wos/woscc/full-
recor;d/W0S:001191418800001

- lonel Cristian Vladu, Cristina Floriana Pana, Cristian Copilusi, Dorian Cojocaru*, Liviu Florin
Manta, Alexandru Marin Mariniuc, Dynamic control simulation of a new joint model with
energy recovery during walking, using magnetorheological fluids, for lower limb prosthesis,
Journal of the Brazilian Society of Mechanical Sciences and Engineering, (2024), Volume 46,
Article number: 563, Springer Heidelberg, ISSN 1678-4820, pages 1-26, DOI: 10.1007/s40430-
024-05126-z, Received: 15 November 2023, Accepted: 30 July 2024, Published online: 22
August 2024, Factor: 1.8 (2023), Q3 - Engineering, Mechanical - JCR Category, Journal Citation
Indicator: 0.5 (2023), Q2 - Engineering, Mechanical - JCI Category

-Jawad, Y. K., and Nitulescu, M., Improving Driving Style in Connected Vehicles via -Predicting
Road Surface, Traffic, and Driving Style. In: Applied Sciences Journal, Vol. 14(9), Art. No. 3905,
May 2024, elSSN: 2076-3417, WOS: 001219781300001, DOI: 10.3390/app14093905. [ISI
Journal, Q2, IF:2.7]

- Jawad, Y. K. and Nitulescu, M., Developing IoT Applications for Improving and Selecting
Sustainability Transport Routes In: IEEE / IFAC 10th International Conference on Control,
Decision and Information Technologies (CoDIT2024), Valletta, Malta,2024. July 1- 4, 2024,
Paper ID 651, VT Session 15 V-23.

- M. Ivanescu, M. Nitulescu, Human State Observability in the Human Machine System

The Joint International Conference of the XIV International Conference on Mechanisms and
Mechanical Transmissions (MTM) and the XXVI International Conference on Robotics
(ROBOTICS) lasi, Romania, November 14 — 16, 2024, [acceptatd publicare Springer, series
“Mechanisms and Machine Science”].

- M. Nitulescu, M. lvanescu, Theoretical Aspects and Experiments Related to Straight Staircase
Climbing in Hexapod Robotics, The Joint International Conference of the XIV International
Conference on Mechanisms and Mechanical Transmissions (MTM) and the XXVI International
Conference on Robotics (ROBOTICS) lasi, Romania, November 14 — 16, 2024, [acceptata
publicare Springer, series “Mechanisms and Machine Science”

- Trasculescu A.C., Resceanu I-C., Roibu H., Petcu F. L., cismaru S. |., Patrascu C., BIZDOACA N.
G., " Augmenting Attention and Focus Using Brainwaves Monitoring and Haptic Feedback",
25th International Carpathian Control Conference (ICCC), 2024, pp. 1-6, ISBN: 979-8-3503-
5070-8979-8-3503-5071-5, May 22 - 24 2024 Krynica Zdréj, POLAND,
W0S:001268679000103.

- Resceanu I-C., Despina C., Cismaru S. |, Petcu F. L., " Problem Solving E-Learning Platform
Using Algorithm Visualization and Supervised through Artificial Intelligence",2024 28th
International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), October 10-12,
2024, Sinaia, Romania.
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Manifestadri stiintifice organizate (selectie, ultimii 10 ani)

n cadrul Scolii Doctorale si al Facultitii de Automaticd, Calculatoare si Electronicd au
fost organizate manifestari stiintifice de prestigiu, co-sponsorizate de catre societati
internationale de top din domeniu (IEEE CSS si SMC, IFAC etc.), dintre care mentionam pe cele
mai importante din ultimii ani:

e International Conference on Innovations in Intelligent Systems and Applications

INISTA 2024 [IEEEXplore, Scopus]

e International Conference on System Theory, Control and Computing — ICSTCC
(editiile 2016, 2017, 2018, 2019, 2020, 2021, 2022, 2023, 2024) I[IsI
Proc./IEEEXplore]

e International Carpathian Control Conference — ICCC (editiile 2016, 2017, 2018,
2019, 2020, 2021, 2022, 2023, 2024) [ISI Proc./IEEEXplore]

e IFAC Symposium on System Structure and Control SSSC 2019 [ISI Proc./IFAC-
PapersOnLine]

e |FAC Workshop on Time Delay Systems TDS 2019 [IS| Proc./IFAC-PapersOnlLine]

Conducatorii de doctorat din domeniul Mecatronica si Robotica au facut parte dintr-un
foarte mare numar de comitete de organizare (organizatori, revizori) pentru manifestari
stiintifice internationale de prestigiu.

Conducatorii de doctorat din domeniul Mecatronica si Robotica au facut parte dintr-un
foarte mare numar de comitete de organizare pentru organisme stiintifice internationale de
prestigiu, de exemplu IFAC, IEEE.

2. Modificari substantiale produse in perioada de la ultima
procedura de evaluare externa (2021-2024)

2.1. Modificari legislative

Principala modificare legislativa care a aparut in perioada de monitorizare aferenta
acestui Raport de progres si care genereaza efecte asupra studiilor doctorale este Legea
Tnvatdmantului Superior nr. 199/2023. Subsecvent acestei legi au fost elaborate o serie de
regulamente, metodologii si proceduri specifice pentru studiile universitare de doctorat.

Astfel, printre principalele modificari cu impact la nivelul SDCB si domeniul Mecatronica
si Robotica pot fi enumerate:

- Tntocmirea, avizarea si aprobarea unei serii de regulamente si metodologii cu privire
la studiile doctorale, atat la nivelul IOSUD — UCv cat si al scolilor doctorale. Aceste
regulamente si metodologii pot fi consultate pe site-ul UCv:
https://www.ucv.ro/invatamant/management/regulamente/invigoare.php

- Marirea numarului de ani ai stagiului doctoral — patru ani conform noii legislatii, ceea
ce a condus si la modificarea corespunzatoare a planurilor de invatamant. Planurile
actualizate ale SDCB care contin si domeniul de studii universitare de doctorat
Mecatronica si Robotica pot fi consultate pe pagina web a SDCB:
https://ace.ucv.ro/sdcb/educatie.html
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- Schimbarea structurii si rolului comisiilor de indrumare (si integritate academica) care
sprijina conducatorul de doctorat in activitatile desfasurate cu studentii doctoranzi
(cel putin unul dintre membrii fiind din afara IOSUD — UCv).

- Schimbari majore din punct de vedere al sustinerii publice a tezelor de doctorat,
inclusiv privind transparentizarea procedurii de depunere si sustinere a tezelor.

2.2. Modificari privind conducatorii de doctorat din domeniul
Mecatronica si Robotica

Tn 2021 a fost abilitat un al patrulea cadru didactic tot de la Universitatea , Transilvania”
din Brasov Prof. dr. ing. Claudiu Pozna. Un alt cadru didactic de la aceeasi universitate, domnul
Prof. dr. ing. lonel Staretu, a fost abilitat in 2022. Prin acreditarea domeniului de studii
doctorale Mecatronica si Robotica a Universitatea ,Transilvania” din Brasov, in anul 2023
cadrele didactice abilitate la Universitatea din Craiova s-au transferat la Brasov.

n anul 2023 doamna Conf. ing. Cristina Pand a obtinut abilitarea pentru coordonarea
studiilor doctorale in domeniul Mecatronica si Robotica. Tot in 2023 si domnul S.I. dr. ing.
lonel Cristian Vladu de la Facultatea de Inginerie Electrica de la Universitatea din Craiova a
obtinut abilitarea pentru coordonarea studiilor doctorale in domeniul Mecatronica si
Robotica.

2.3. Modificari privind studentii doctoranzi din domeniul Mecatronica si
Robotica

Evolutia numarului de doctoranzi din domeniul Mecatronica si Robotica, precum si
numarul de absolventi a fost prezentat anterior.

Calitatea lucrdrilor doctoranzilor este ilustrata de statisticile prezentate anterior
referitoare la reviste cotate WoS — Clarivate Analytics.

in perioada 2021-2024 Prof. dr. ing. Mircea Nitulescu a Tnscris Societatea Romana de
Robotica in 2 proiecte propuse de GRC Koreea. Primul nu a fost aprobat in 2022. Al doilea este
acum in faza de evaluare (Daegu Metropolitan City’s - Al Robot Global Special Innovation Zone
Project).

Tn anul 2022, doctoranda Ciuicd (Cerbulescu) Cristina-Gabriela a participat la Scoala
internationald "BClI & NEUROTECHNOLOGY SPRING SCHOOL” in perioada 24 aprilie — 4 mai
2022, la care au participat un umar de 5309 participanti din 107 tari.

2.4. Proiecte de cercetare si infrastructura

in perioada 2021-2024 au fost derulate o serie de contracte de cercetare (sectiunea
1.2.6), in care au fost implicati membrii scolii doctorale dar si studenti doctoranzi. Se poate
mentiona aici castigarea unui proiect de cercetare major in perioada de monitorizare: CERT
ENTTRUST — Solutii si tehnologii inovative bazate pe servicii SAAS (software as a service)
pentru intreprindere digitald, parteneriat SC Centrul de Calcul SA — UCv, 2021-2024, buget
UCv 3.220.345 lei.
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Din punct de vedere al infrastructurii, Tn Universitatea din Craiova s-au derulat in ultima
perioada mai multe proiecte de reabilitare a infrastructurii de educatie si de cercetare, dintre
care trei proiecte vizeaza si infrastructura SDCB, aflatd Tn campusul facultatilor cu profil
electric. Aceste trei proiecte au primit finantare europeana (POR, Fondul European de
Dezvoltare Regionala prin Programul Regional Sud-Vest Oltenia) in valoare totala de peste
20.000.000 de Euro, doua fiind finalizate iar al treilea fiind etapizat:

e REABILITARE S| MODERNIZARE SPATII INVATAMANT - CORPURI A(C8), B(C9) si C(C10)

DIN COMPLEXUL FACULTATILOR CU PROFIL ELECTRIC - Cod SMIS2021: 326947, 2017-
2025 (proiect etapizat) , in valoare de 29.911.236,32 lei;

e REABILITARE S| MODERNIZARE SPATII INVATAMANT - CORPURILE D(C5-6), E(C4) Sl
F(C11) DIN COMPLEXUL FACULTATILOR CU PROFIL ELECTRIC - Cod SMIS 123507,
2017-2023 (finalizat), in valoare de 29.900.500,00 lei;

e REABILITARE SI MODERNIZARE SPATII INVATAMANT - CORPURI G(C12), H(C16),
1(C13), J(C14) si K(C15) DIN COMPLEXUL FACULTATILOR CU PROFIL ELECTRIC - Cod
SMIS 123506, 2015-2024 (finalizat), in valoare de 29.900.500,00 lei.

Totodata, in 2022, Universitatea din Craiova a castigat proiectul ,Universitatea din
Craiova-noi orizonturi in era digitalda” - cod 686692395, Contract nr. 14054/16.09.2022,
finantat prin PNRR/2022/ C15:Educatie - Masura 16: Digitalizarea universitatilor si pregatirea
acestora pentru profesiile digitale ale viitorului, director de proiect Prof.dr.ing. Nicu George
BIZDOACA, proiect in valoare de 31.611.804,56 lei.

n cadrul acestui proiect, domeniul de Mecatronica si Roboticd va beneficia exclusiv de
achizitii de echipamente de 2.226.000,00 lei fara TVA, respectiv solutii software de 443.423,04
lei fara TVA,

Totodata prin finalizarea in anul 2022 a proiectului ,, Cresterea capacitatii de cercetare
a Universitatii din Craiova prin investitii in infrastructuri de tip Cloud si Big Data ” — cod SMIS
124488, in valoare de 4.952.997, 77 lei, cercetatorii din cadrul acestui domeniu au la dispozitie
o platformka de tip cloud si Big Data pentru dezvoltarea activitatii de cercetare colaborative.

Aceste investitii vor avea impact major asupra procesului educational si de cercetare,
inclusiv asupra activitatilor desfasurate in Scoala Doctorala , Constantin Belea”.

3. indeplinirea standardelor si indicatorilor de performanta si
implementarea recomandarilor formulate de catre membrii
echipei de experti evaluatori

3.1. Descrierea modului de indeplinire a standardelor si indicatorilor de
performanta, precum si a recomandarilor formulate pentru
indicatorii evaluati ca partial indepliniti sau neindepliniti in cadrul
procedurii de evaluare externa periodica

Domeniul de studii universitare de doctorat Mecatronica si Robotica din cadrul Scolii
doctorale ,Constantin Belea” a Facultatii de Automatica Calculatoare si Electronica a fost
evaluat extern de catre ARACIS in cadrul evaluarii institutionale a Universitatii din Craiova in

26



Raport de Progres - Domeniul de doctorat Mecatronica si Robotica

anul 2021. Prin Hotararea Consiliului ARACIS 95/25.11.2021 s-a decis mentinerea acreditdrii
domeniului de studii universitare de doctorat Mecatronicd si Roboticad.

Conform Anexei 3 - Raportul de evaluare externa a domeniului de studii universitare de
doctorat, I0SUD173, raport intocmit dupa vizita de evaluare externa, domeniul Mecatronica
si Robotica figureaza cu urmatorii indicatori evaluati ca partial indepliniti:

- Indicatorul *A.1.3.3. Cel putin 10% din totalul sumelor aferente granturilor doctorale
obtinutede universitate prin contract institutional si prin taxe de scolarizare incasate de la
studentii.

- Indicatorul C.3.1.2. Tn cadrul domeniului de studii evaluat este sprijinitd, inclusiv
financiar, organizarea unor doctorate in cotutela internationald, respectiv invitarea unor
experti de prim rang care sa sustina cursuri / prelegeri pentru studentii doctoranzi.

- Indicatorul C.3.1.3. Internationalizarea activitatilor din cadrul studiilor doctorale este
sustinuta prin masuri concrete (de exemplu, participarea la targuri educationale pentru
atragerea de studenti doctoranzi internationali; includerea expertilor internationali Tn comisii
de indrumare sau de sustinere a tezelor de doctorat etc.).

3.2. Descrierea modului de implementare a recomandarilor formulate
pentru indicatorii de performanta evaluati ca indepliniti in cadrul
procedurii de evaluare externa periodica

Recomandari:

- Aplicare cu acuratete a procedurii de alegere a studentilor in Consiliul Scolii Doctorale;

- Perfectionarea comunicarii dintre consiliile SCDB respectiv IOSUD.

- Eliberarea cu celeritate a documentelor legate de procedura de intrerupere a
programului de doctorat.

- Perfectionarea mecanismului de urmarire a frecventei pentru studentii doctoranzi
bugetari cu bursa, bugetari fara bursa si cu taxa.

- Perfectionarea mecanismului de colaborare si sincronizare a culegerii de date la nivelul
Scolii Doctorale respectiv al IOSUID.

- Perfectionarea coordonarii dintre parcurgerea cursului de Etica si utilizarea practica
acestui mecanism.

- Impulsionarea tinerilor cercetatori pentru a depune propriile proiecte la competitiile
dedicate lor.

- Optimizarea procedurilor pentru a se putea diminua sumele disponibile, dar
necheltuite la nivelul SDCB.

- Se recomnada utilizarea facilitatilor de comunicare on-line, inclusiv a siteurilor studiilor
doctorale si a retelelor de socializare pentru popularizarea mai buna a ofertei de studii
doctorale din domeniu.

- Se recomanda o analiza pentru o eventuala concentrare a cercetarilor doctorale pe o
zona mai bine adaptata in raport cu dimensiunea colectivului.

- Se recomanda incurajarea cadrelor didactice in obtinerea atestatului de abilitarea si
afilierea acestora la domeniul de Mecatronica si Robotica.
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- Se recomanda incurajarea unor conducatori de doctorat din strainatate sa se afilieze
la domeniul de Mecatronica si Robotica.

- Sprijiin intensificat din partea universitatii pentru cadrele didactice tinere din colectivul
domeniului evaluat pentru a-si obtine abilitarea de conducator de doctorat.

- Se recomanda identificarea, la nivel international, de noi cursuri de specialitate.

- Se recomnada utilizarea unor criterii care sa tina cont si de disponibilitatea studentilor
doctoranzi de se imparti intre activitatea studiilor doctorale si alte activitati desfasurate in
acelasi timp (de exemplu prin angajarea la firme).

- Se recomanda o actualizare continua a planului de Tnvatamant pentru disciplinele de
studiu implicand toti stakeholderii (studenti, absolventi, cadre didactice, angajatori s.a.).

- Se recomanda actualizarea continua a disciplinei de Etica.

- Realizarea unei liste complete anuala a rezultatelor cercetarii ale doctoranzilor.

- Se recomanda publicarea reazultatelor cercetarii ale doctoranzilor pe pagina web a
scolii doctorale.

- Se recomanda imbunatatirea comunicarii si coordonarii dintre consiliile de conducere
de la nivelul SDCB si respectiv IOSUD UCV.

- Se recomanda analiza individuala a informatiilor din chestionare pentru ca o abordare
statistica nu este sustinuta tindnd cont de numarul mic de studenti.

- Se recomanda actualizarea continua a paginilor web ale I0SUD si Scolii Doctorale - Se
recomanda ca paginile web sa fie disponibile si in limba engleza.

- Se recomanda realizarea unei evidente clare a mobilitatilor efectuate de fiecare
doctorand pe parcursul stagiului de studii de doctorat, cu precadere pentru cele din
stranatate.

- Se recomanda incuajarea mai multor stiudenti doctoranzi sa aplice pentru mobilitati
de tip ERASMUS.

- Se recomanda o crestere a numarului de teze de doctorat desfasurate in cotutela
internationala.

- Se recomanda cresterea numarului de experti internationali Tn comisii de indrumare
sau de sustinere a tezelor de doctorat.

Masuri:

- Sunt disponibile contracte de studii — model —in limba engleza la nivelul IOSUD — UCv,
deoarece contractele de studii se incheie la nivelul UCv.

- S-aurmadrit cresterea sumelor alocate doctoranzilor pentru taxe de publicare in reviste
open access, deplasari la conferinte si participarea la workshop-uri dedicate.

- Prin politicile si strategiile implementate la nivelul IOSUD — UCv dar si la nivelul SDCB
si al domeniului de studii universitare de doctorat s-a urmarit cresterea ponderii
studentilor doctoranzi care provin de la alte institutii de invatamant superior, inclusiv
din strainatate. Planurile institutionale de promovare a scolilor doctorale au fost
activate la nivel national prin consortiul Universitaria iar la nivel international prin
consortiul ACROSS-Alliance, consortii din care UCv face parte

- Caurmare a modificarilor legislative aparute de la vizita de evaluare externa ARACIS
din 2021 — Legea invitadmantului Superior nr. 199/2023 si regulamentele subsecvente
— au fost analizate planurile de invatamant ale SDCB si adaptate la numarul de ani ai
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stagiului doctoral — patru ani conform noii legislatii. Pentru ca studentii doctoranzi sa
nu fie afectati s-a decis ca numarul de discipline sa nu creasca, fiind elaborat un plan
de invatamant bazat pe rapoarte de cercetare si diseminarea prin articole stiintifice,
ceea ce asigura numarul de credite in cei patru ani (240 de credite). Conform noilor
planuri, pentru realizarea numarului de credite studentii doctoranzi trebuie sa urmeze
4 discipline de specialitate si doua discipline din trunchiul comun (Metodologia
cercetarii stiintifice si respectiv Etica si integritate academica). Planurile actualizate ale
SDCB care contin si domeniul de studii universitare de doctorat Mecatronica si
Robotica pot fi consultate pe pagina web a SDCB.
Activitatile din cadrul disciplinei Etica si integritate academica (Ethics and Academic
Integrity), disciplina de trunchi comun, se desfasoara in mod centralizat la nivelul
IOSUD — UCv/SDCB, titularii fiind specialisti care provin de la Scoala Doctorala de
Drept/Facultatea de Drept a UCv. Titularul curent al disciplinei este domnul prof. univ.
dr. Gabriel OLTEANU, conducator de doctorat la Scoala Doctorala de Drept a UCv. Ca
urmare a discutiilor si analizelor efectuate, au fost introduse si sunt discutate la curs
module orientate pe domeniul IS (etica digitala, etica inteligentei artificiale).
Toti doctori au realizat lucrari stiintifice prezentate la conferinte stiintifice si/sau
publicate in reviste relevante in domeniu, existand cel putin cate o realizare a fiecarui
doctor, toate tezele fiind avizate de catre CNATDCU si titlurile de doctor fiind acordate
dupa prima sustinere.
S-a constata o crestere semnificativa a calitatii si numarului de articole stiintifice scrise
de doctoranzi si publicate de reviste cu factor de impact (in reviste cotate WoS —
Clarivate Analytics). Absolventii au publicat fiecare cel putin 2 articole in reviste cotate
WosS.
in cadrul conferintei internationale INISTA 2024, co-organizatd de Facultatea de
Automatica, Calculatoare si Electronica, a fost organizat un workshop la care au
participat 10 cercetatori invitati de prestigiu, conducatori de doctorat, destinat
doctoranzilor Scolii doctorale ,Constantin Belea”, inclusiv celor din domeniul
Mecatronica si Robotica: 1st International Doctoral Workshop on Advanced
Approaches in Robotics, Control and Computing — A2RC2, 2024.
Reprezentantii Universitatii din Craiova si ai IOSUD — Ucv au participat la numeroase
targuri educationale in scopul promovarii universitatii si a scolilor doctorale. Dintre
aceste targuri le mentionam pe cele mai importante:

= NAFSA (Association of International Educators) 2024 Annual Conference &
Expo, New Orleans, Louisiana, USA, May 28-31, 2024;

= EAIE (European Association for International Education) 2024 Annual
Conference and Exhibition, Toulouse, France, September 17-20, 2024.
Doi doctoranzi au prezentat realizarile din cercetarea doctoralda “Industrial
applications with Computer Vision and Machine Learning in Automotive” la
manifestarea stiintifica ROMANIAN Al DAYS 2023 BRASOV , September, 23, 2023.
Au avut loc intalniri cu secretariatul IOSUD UCV si s-au stabilit masuri concrete pentru
un control mai bun al eliberarii documentelor legate de procedura de intrerupere a
programului de doctorat.

29


https://robotics.ucv.ro/Blog1?cmd=post&id=17

Raport de Progres - Domeniul de doctorat Mecatronica si Robotica

S-a integrat aplicarea procedurilor de verificare similitudinii lucrarilor elaborate in
cadrul cercetarii doctorale in cadrul procedurilor implementate la nivelul Ucv pentru
toate formele de studii — responsabili, suport tehnic, planificare, certificare.
S-au facut analize in urma cdrora s-au identificat modalitati mai bune de sustinere a
activitatilor de cercetare pe teme de interes bilateral: pe de o parte pentru latura
academica reprezentata de I0SUD UCv si, pe de alta parte, de latura aplicabilitatii
practice reprezentate de firmele de profil la care activeaza doctoranzii — Forvia Hella
si Ford sunt reprezentative in acest sens.
S-a intensificat la nivelul Departamentului de Mecatronica si Robotica activitatea de
includere a rezultatelor cercetarii doctoranzilor in fisele si rapoartele anuale de
raportare a activitatilor, precum si de raportare cat mai completa a acestor rezultate
pe Portalul Cercetarii Ucv.
S-au abilitat doua cadre didactice din domeniul Mecatronica si Robotica, Crisitna Pana
si Cristian Vladu care activeaza in prezent la Universitatea din Craiova.
Trei cadre didactice s-au abilitat la Universitatea din Craiova, domeniul de
Mecatronica si Robotica, dupa care in 2023 au format a doua Scoald doctorala in
domeniul Mecatronica si Robotica din Romania la Universitatea Transilvania din
Brasov.
S-au actualizat anual planurile de Tnvatamint pentru a permite adaptarea la
necesitatile de pregatire ale doctoranzilor in functie de experienta anterioarad si
rezulatele asumate in fiecare caz in parte.
Comisia de indrumare trebuie sa realizeze un referat de evaluare a fiecarui raport de
cercetare realizat de fiecare doctorand in cadrul caruia sunt evaluate urmatoarele
aspecte ale raportului si ale rezultatelor cercetarii realizate de studentul doctorand:
v' Competente profesionale si transversale dobandite pe parcursul cercetarii
stiintifice doctorale, evaluate la data prezentarii raportului de cercetare
stiintifica (cf. OME 3020 / 2024)
v’ Evaluarea continutului raportului de cercetare
v Evaluarea prezentarii raportului de cercetare
v Tn cadrul acestui raport membrii comisiei de Tndrumare trebuie s includa
punctele tari si punctele slabe identificate in cercetarea doctorandului, cat si o
multime de recomandari si actiuni corective pentru inlaturarea deficientelor
observate si imbunatatirea activitatii stiintifice a doctorandului.
Se impune ca fiecare doctorand sa realizeze si sa sustina in fata comisiei de indrumare
a minim unui raport de cercetare pe an, care sa fie evaluat cu calificativul
,Satisfacator” de catre membrii comisiei de indrumare.
S-a realizat un modelul al raportului de evaluare care trebuie completat de membrii
comisiei de indrumare.
Pagina de Web a SDCB Web a fost actualizata pentru a include informatii utile Tn limba
engleza pentru candidatii si studentii straini, dupa cum urmeaza:
A fost creata o versiune in limba englezd a paginii de Web a SDCB:
https://ace.ucv.ro/sdcb/en/
A fost adaugata o noua optiune Tn meniul principal pentru includerea de informatii
specifice dedicate candidatilor si studentilor straini. La ora actuala sunt disponibile
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bursele oferite de statul roman prin intermediul Ministerului Afacerilor Externe:
https://www.mae.ro/en/node/10251
Admiterea cetatenilor straini la Universitatea din Craiova:
https://www.ucv.ro/admitere/studenti_straini/
A fost continuata actualizarea paginii web a Scolii doctorale ,Constantin Belea”
(https://ace.ucv.ro/sdcb/), fiind postate informatii referitoare la:

v studentii doctoranzi

v’ conducitorii de doctorat

v planuri de invatamant

v regulamente si proceduri de elaborare a tezelor.
Au fost adaugate noi informatii si linkuri pentru o mai buna sincronizare a paginii de
Web a SDCB cu pagina de Web a I0SUD-UCyv, in optiunea de Contact din meniul
principal (https://ace.ucv.ro/sdcb/contact.html), dupa cum urmeaza:

v’ Link la pagina Web a IOSUD-UCv:

v' https://www.ucv.ro/invatamant/educatie/programe_doctorat/prezentare_pr

ograme_de_doctorat.php
v' Geolocalizarea SDCB

v' Emailuri:
o Secretariat ACE: secretariat@ace.ucv.ro
o Director SDCB: costin.badica@edu.ucv.ro
o Biroul Studii Doctorale: doctorat@ucv.ro

A fost adaugatad o optiune cu informatii despre astfel de evenimente organizate de
SDCB, in cadrul paginii de Web a SDCB: https://ace.ucv.ro/sdcb/evenimente.html
Au fost elaborate la nivelul IOSUD — UCv modele de contracte de studii Tn limba
engleza pentru studentii straini.
S-a urmarit cresterea sumelor alocate doctoranzilor pentru taxe de publicare in reviste
open access, deplasari la conferinte si participarea la workshop-uri dedicate.
Procentul de minim 10% a fost respectat la momentul realizarii Raportului de
autoevaluare aferent vizitei ARACIS din 2021 si a fost respectat si pe perioada de
monitorizare 2021-2024. Repartizarea pe domenii de studii doctorale se face in mod
echilibrat, in raport cu ponderea studentilor doctoranzi pe fiecare domeniu. Numarul
de locuri la buget si la taxa se repartizeaza pe baza indicatorilor de performanta
stabiliti la nivelul IOSUD dar si la nivelul SDCB.

Venituri si cheltuieli pentru doctoranzi (2021-2024)

An Finantare de | Venituri Cheltuieli cu Procent din Procent din
baza proprii | bunurisi servicii | finantare de baza | venituri totale

2021 146953 73290 9028 6.14 4.10 %
2022 126453 75814 42467 33.58 21.00 %
2023 169756 78575 33682 19.84 13.56 %
Total 443162 | 227679 85177 19.22 12.70 %

Prin proiectele Universitatea antreprenoriald — sistem de educatie superioara si de
formare pentru piata muncii din Romania prin acordarea de burse pentru doctoranzi
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si cercetatori postdoctorat si implemetarea de programe de formare antreprenoriala
inovative, Cod SMIS: 123990 si Performanta in cercetare, Cod SMIS: 153178,
doctoranzii Florina Luminita PETCU, Horatiu ROIBU, Lidia BAZAVAN, Stefan CIZMARU,
Andrei TRASCULESCU, Radu ANTOHI au beneficiat de burse doctorale pe perioada
unui an si de sustinere financiara pentru plata taxelor la conferintele internationale.

4. Concluzii

in perioada de monitorizare aferentd prezentului Raport de progres (2021-2024),
domeniul de studii universitare de doctorat Mecatronicda si Robotica din cadrul Scolii
doctorale ,,Constantin Belea” a IOSUD Universitatea din Craiova s-a dezvoltat sia implementat
n totalitate recomandarile expertilor evaluatori din Raportul de evaluare externa intocmit cu
prilejul evaluarii institutionale la Universitatea din Craiova in anul 2021 (Hotararea Consiliului
ARACIS nr. 95/25.11.2021, mentinerea acreditarii pentru domeniul Mecatronica si Robotica).
Principala modificare legislativa care a aparut in perioada de monitorizare si care genereaza
efecte asupra studiilor doctorale este Legea invitdmantului Superior nr. 199/2023.
Subsecvent acestei legi au fost elaborate o serie de regulamente, metodologii si proceduri
specifice pentru studiile universitare de doctorat.

in domeniul de studii universitare de doctorat Mecatronicd si Roboticd activeaza in
acest moment 5 conducatori de doctorat. Toti cei 5 conducatori de doctorat indeplinesc
standardele minimale referitoare la obtinerea abilitarii, avand punctaje totale superioare
cerintelor CNATDCU. Numarul de doctoranzi din domeniul Mecatronica si Robotica care au
finalizat tezele de doctorat a crescut. Calitatea lucrarilor doctoranzilor este in crestere, fiind
publicate numeroase articole in reviste cotate WoS — Clarivate Analytics. In perioada de
monitorizare, la nivelul scolii doctorale de la domeniul Mecatronica si Robotica au fost
derulate granturi de cercetare obtinute de conducatori de doctorat din domeniul MR, in care
au fost implicati si doctoranzii. in Universitatea din Craiova s-au derulat in ultima perioad3
mai multe proiecte de reabilitare a infrastructurii de educatie si de cercetare, inclusiv proiecte
vizeaza si infrastructura SDCB, aflata in campusul facultatilor cu profil electric. Aceste trei
proiecte au primit finantare europeana (POR, Fondul European de Dezvoltare Regionala prin
Programul Regional Sud-Vest Oltenia) in valoare totala de peste 20.000.000 de Euro, doua
fiind finalizate iar al treilea in curs de finalizare. Aceste investitii vor avea impact major asupra
procesului educational si de cercetare, inclusiv asupra activitatilor desfasurate in Scoala
Doctorala ,,Constantin Belea”.

In concluzie, din Raportul de progres pentru perioada de monitorizare 2021-2024 se
poate constata ca domeniul de studii universitare de doctorat Mecatronica si Robotica de la
Scoala doctorala ,,Constantin Belea”, Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica,
IOSUD Universitatea din Craiova, indeplineste in continuare indicatorii de performanta si a
implementat recomandarile expertilor evaluatori din Raportul de evaluare externa din 2021.

Responsabil de domeniu, Director Scoala Doctorala,

Prof. univ. dr. ing. Dorian Cojocaru Prof. univ. dr. ing. Costin Badica
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